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事例紹介：ForceControl（力覚制御）を使ったアルミ材のバリ取り
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導入前の課題

• ツールの寿命が短く、ランニングコスト
がかかっていた

• メタルソーでの切断はロボットへの負荷
が高く、自動化が難しかった

• バリ箇所のばらつきがあっても定速で加
工していたため、サイクルタイムが向上
しなかった

ポイント

• 力覚センサーでバリを検出し、バリがあ
る箇所のみスピードを落とすことで、
ツールの寿命とサイクルタイムを向上
（スピードチェンジ制御）

• 力覚制御により、メタルソー切断時はロ
ボットにダメージが生じない程度にス
ピードを調整している（スピードチェン
ジ制御）

導入による効果

• ツールの寿命が向上した

• バリのない箇所を速く動かすことでサイ
クルタイムが向上した

• メタルソー切断も自動化することで、作
業者の負担が減った

参考動画はこちら 参考動画

https://portal.miovp.com/jpabb_robotics/preview/movie/urlWatch.php?uw=d0c9YVQXbgmZokAvjYnP5m1qVgSCoaUbn3qeJ9KaTSPVLtWKORHG9QyvPglIhwZVa

